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A multiple-barrel mortar assembly for launching 
grenades and similar items and mounted on the 
side of a combat vehicle. Several modules that 
can rotate in azimuth are mounted in a mount. 
Each mount is provided with a barrel 
accommodated in a block. Each barrel extends at 
a prescribed acute angle to the base of the block. 
The angle establishes the assembly's elevation. 
Each block is secured in a frame. The frame can 
rotate around an axis perpendicular to the base 
of the block. A drive mechanism can rotate all the 
frames simultaneously through a prescribed 
range of angles around the axis. 
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(54) An einem Kampffahrzeug angeordnete Wurfanlage fur Nebelkerzen, Sprengkorper und 
dergleichen 



(57) Eine an einem Kampffahrzeug angeordnete 
Wurfanlage fur Nebelkerzen, Sprengkorper und derglei- 
chen. In einer an der AuBenseite des Fahrzeugs fest 
angeordneten Halterung (17) sind In Azimut verdrehbar 
mehrere Einheiten angeordnet, die jeweils elnen in ei- 
nen Bechertragerblock (11.1) eingesetzten Wurfbecher 
(12.1) aufweisen, der unter einem vorgegebenen, die 
Elevation der Wurfanlage bestimmenden spitzen Win- 
kel zur Bodenflache des Bechertragerblocks (11.1) 
steht Jeder Bechertragerblock (11.1) ist fest in einem 
Rahmenteil (13.1) angeordnet, das um eine senkrecht 
zur Bodenflache des Bechertragerblocks (11 .1) stehen- 
de Drehachse drehbar in der Halterung (1 7) gelagert ist. 
Es ist eine Antriebsvorrichtung (1 9) vorgesehen, mittels 
der die Rahmenteile (13.1) synchron innerhalb eines 
vorgegebenen Winkelbereichs um die Drehachsen ver- 
dreht werden konnen. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine an einem Kampf- 
fahrzeug angeordnete Wurfanlage fur Nebelkerzen, 
Sprengkorper und dergleichen (z.B. IR-Nebel, Softkill 
und Flares) mit mindestens einem an der AuBenseite 
des Fahrzeugs mittels einer Halterung angeordneten 
Bechertragerblock, in den unter einem vorgegebenen, 
die Elevation der Wurfanlage bestimmenden Winkel zur 
Bodenflache des Bechertragerblocks mindestens ein 
Wurfbecher eingesetzt ist, aus dem Wurfkorper mittels 
einer Trelbladung abschieBbar slnd. ( 
[0002] Derartige Wurfanlagen sind an sich bekannt 
und Wurfbecher fur solche Wurfanlagen sind belspiels- 
weise in DE 24 20 862 A1 , DE 37 06 21 3 A1 und AT 330 
030 beschrieben. 

[0003] Bei mit diesen bekannten Wurfbechern aufge- 
bauten Wurfanlagen sind die Wurfbecher elnzeln oder 
innerhaib einer feslen Halterung zu mehreren starr am 
Fahrzeug befestigt. Bei Wurfanlagen mit mehreren Be- 
chern sind diese unter vorgegebenen festen Winkeln in 
Azimut gegeneinander ausgerichtet, so daB zwar Wurf- 
korper aus den verschiedenen Bechern facherfdrmig 
abgoschosson wordon konnon, abor cine Andorung dor 
Richtung, in der dieser Facher abgeschossen wird, nur 
durch eine entsprechende Drehung des Kampffahr- 
zeugs bzw. des Kampffahrzeugturms moglich ist. 
[0004] Es ist weiterhin eine Wurfanlage bekannt, bei 
der mehrere Wurfbecher parallel zueinander fest in ei- 
ner rahmenartigen Halterung angeordnet sind, die als 
Ganzes in Azimut verschwenkbar am Fahrzeug ange- 
ordnet ist. Bei dieser Wurfanlage ist ein facherformiger 
AbschuB nur moglich, indem die Wurfkorper in zeitlh 
chen Abstanden abgeschossen werden und zwischen 
den einzelnen AbschuBvorgangen die Gesamthalte- 
rung der Wurfbecher in Azimut verschwenkt wird. Dies 
bringt taktische Nachteile mit sich. Weiterhin ist diese 
bekannte Anlage konstrukttv relativ groB aufgebaut und 
schwer in die Silhouette des Kampffahrzeugs integrier- 
bar. 

[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Wurfanlage mit den eingangs und im Oberbegriff des 
Patentanspruchs 1 angegebenen Merkmalen so auszu- 
gestalten, daB die einzelnen Wurfbecher derart aus- 
richtbar sind, daB ein facherformiges AbschieBen von 
Wurfkorpern zur gieichen Zelt mdglich ist und die Aus- 
richlung dieses Fachers veranderl werden kann, ohne 
daB das Kampffahrzeug oder der Kampffahrzeugturm 
gedreht werden muB. 

[0006] Die Losung dieser Aufgabe geschieht erfin- 
dungsgemaB mit den Merkmalen aus dem kennzeich- 
ncndcn Toil des Patentanspruchs 1 . Vortciihaftc Weitor- 
bildungen der Erfindung sind in den abhangigen An- 
spruchen beschrieben. 

[0007] Der Grundgedanke der Erfindung besteht dar- 
in, die im ailgemeinen mehreren Wurfbecher entweder 
in einem gemeinsamen Bechertragerblock oder inner- 
haib jeweils eines jedem Becher zugeordneten Rah- 



menteils fest anzuordnen und den Bechertragerblock 
oder das Rahmenteil in Azimut verdrehbar am Fahrzeug 
zu lagern, so daB jeder Wurfbecher von einer Antriebs- 
vorrichtung aus in die gewunschte Richtung in Azimut 

5 verschwenkbar ist. Da beim AbschuB eines Wurfkor- 
pers erhebliche RuckstoBkrafte frei werden, hat es sich 
fur die Stability der Wurfanlage als sehr vorteilhaft er- 
wiesen, wenn der Bechertragerblock mit dem Wurfbe- 
cher derart in der jeweiligen Halterung angeordnet ist, 

10 daB die Wirkachse des Wurfbechers die Drehachse des 
Rahmenteils schneidet. Auf diese Weise werden auf 
den Richtantrieb wirkende Momente vermieden. Weiter- 
hin kann die Stabiiit&t der Wurfanlage dadurch vergro- 
Bert werden, daB jeder Bechertragerblock oder jedes 

15 Rahmenteil in der fest mit dem Fahrzeug verbundenen 
Halterung an zwei Punkten der Drehachse jeweils un- 
terhalb des Bechertragerblocks und oberhalb des Wurf- 
bechers gelagert ist. Als gunstlg hat es sich auch erwie- 
sen, wenn der Massenschwerpunkl von Bechertrager- 

20 block und Wurfbecher auf oder in unmittelbarer Nahe 
der Drehachse liegt 

[0008] Im Prinzip konnen in dieser Weise samtliche, 
an einem Kampffahrzeug angeordnete Wurfbecher fur 
sich ailclno boliobig in Azimut richtbar am Fahrzeug an- 

25 geordnet sein. Da aber in ublicher Weise jeweils meh- 
rere Wurfbecher zu einer Wurfanlage derart zusammen- 
gefaBt sind, daB die Wurfkorper in einem Facher mit fest 
vorgegebenen Winkelabstanden abgeschossen wer- 
den, hat es sich als vorteilhaft erwiesen, jeweils mehrere 

30 Wurfbecher bzw. aus Wurfbecher, Bechertragerblock 
und Rahmenteil bestehende Einheiten horizontal ne- 
beneinander Oder vertikal Qbereinander oder in einer 
Kombination von horizon taler und vertikaler Anordnung 
in einer am Fahrzeug befestigten Halterung anzuord- 

35 nen, wobei diese Wurfbecher in Azimut fest vorgegebe- 
ne Winkelabstande aufweisen und von einer gemeinsa- 
men Antriebsvorrichtung aus synchron antreibbar sind, 
wobei jeder Becher einen vorgegebenen Winkelbereich 
in Azimut durchfahrt, ohne daB der Winkelabstand zwi- 

40 schen den einzelnen Wurfbechern verandert wird. 

[0009] So wird durch die Erfindung eine richtbare 
Wurfanlage geschaffen, mit der eine Erweiterung des 
Facher-Wirkbereiches bzw. ein Mehrfach-SchuB in die 
gleiche Wirkrichtung moglich ist und in Abhangigkeit 

45 von den AusfQhrungsformen folgende Vorteile erzlelbar 
slnd: 

a) es kann bei einem festen Elevationswlnkel von 
22° bis 45° ein richtbarer Facherwinkel bis 220° 

50 Azimut erreicht werden; 

b) bei geringen Massentragheitsmomenten, d.h. 
wonn die Wurfbecher dicht um ihron Masscn- 
schwerpunkt gedreht werden, ist eine sehr rasche 
Ausrichtung des Systems moglich; 

55 c) infolge der Moglichkeit eines neutralen symme- 
trischen Kraftverlaufs durch den Becherdrehpunkt, 
wirken keine storenden AbschluBlasten auf den An- 
trieb; 
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d) es ist eine stabile Zweipunktlagerung jedes Wurf- 
bechers sowohl bel horizontaler Parallelanordnung 
als auch bei vertikaler Reihenanordnung der Wurf- 
becher mdglich; 

e) bei Synchronantrieb von rnehreren Wurfbechern 5 
innerhalb einer Einheit konnen die Antriebsvorrich- 
tungen konstruktiv einfach aufgebaut werden, bei- 
spielsweise als Zahnstangen-Zahnsegmentantrie- 
be, Gestangeantriebe, Antriebe mit Stirnrad zwi- 
schen Zahnsegmenten und Direktantriebe (Stell- 10 
motoren); 

f) es ist ein modularer Aufbau der Wurfanlage mdg- 
lich, die dadurch beliebig erweiterbar wird; 

g) vorhandene Wurfanlagen sind nachrustbar und 

an vorhandene Schnittstellen anschlleBbar; J5 

h) es ist moglich, die Wurfbecher einer Einheit in 
eine innerhalb der Nulllage iiegende Transportstel- 
lung innerhalb der Silhouette des Fahrzeugs einzu- 
schwenken; 

i) es ist moglich, die Rahmenteile der Wurfbecher 20 
uber Hohlwellen anzutreiben, durch welche die aus 
dem FahrzeugzurZundvorrichtung der Wurfbecher 
laufenden elektrischen Kabel gefuhrt sind. 

[0010] Die Ansteuerung der erfindungsgemaBen 25 
Wurfanlage kann automatlsch uber Sensoren, Peri- 
skop, Kamera oder Warmebildgerat erfolgen oder ma- 
nuell Ober ein Tipvisier oder einen Sectorenschalter. 
[0011] Im folgenden werden anhand der beigefugten 
Zeichnungen Ausfuhrungsbeispiele fur eine Wurfanla- 30 
ge nach der Erfindung naher eriautert. 
[0012] In den Zeichnungen zeigen: 

Fig. 1 einen einzelnen Wurfbecher innerhalb eines 
Rahmenteils in Seitenansicht; 35 



Fig. 9 in perspektivischer Darstellung die Einheit 
nach Fig. 6 in einer ersten Ausrichtung der Wurfbe- 
cher; 

Fig. 10 die Einheit nach Fig. 6 in einer Seitenansicht 
bei der Ausrichtung nach Fig. 9; 

Fig. 11 in einer perspektivischen Darstellung analog 
Fig. 9 die Einheit nach Fig. 6 bei einer anderen Aus- 
richtung der Wurfbecher; 

Fig. 12 in einer Ansicht von vorne eine Einheit mit 
vertikal ubereinander angeordneten Wurfbechern; 

Fig. 1 3 die Einheit nach Fig. 1 2 in einer Ansicht von 
oben; 

Fig. 1 4 die Einheit nach Fig. 1 2 in einer Ansicht von 
unten; 

Fig. 15 die Einheit nach Fig. 12 in einer Ansicht von 
der Seite; 

Fig. 16 die Einheit nach Fig. 12 in einer perspekti- 
vischen Darstellung; 

Fig. 17 in einer Ansicht von oben einen Kampfpan- 
zer mit zwei am Turm angeordneten Wurfanlagen; 

Fig. 18 in einer Ansicht von oben einen Kampfpan- 
zer mit einer am Heck angeordneten Wurfanlage; 

Fig. 19 eine aus sechs Wurfbechern und drei Be- 
chertragerblocken bestehende Einheit von vome 
gesehen; 



Fig. 2 den Wurfbecher nach Fig. 1 von oben gese- 
hen; 



Fig. 20 die Einheit nach Fig. 19 in perspektivischer 
Darstellung; 



Fig. 3 den Wurfbecher nach Fig. 1 von unten gese- 
hen; 

Fig. 4 den Wurfbecher nach Fig. 1 in einer Ansicht 
von vorne; 

Fig. 5 den Wurfbecher nach Fig. 1 bis 4 In einer per- 
speklivischen Darstellung; 

Fig. 6 eine aus vier Wurfbechern mit Rahmenteilen 
bestehende Einheit in horizontaler Anordnung der 
Wurfbecher von vome gesehen; 

Fig. 7 die Einheit nach Fig. 6 in einer Ansicht von 
unten; 

Fig. 8 die Einheit nach Fig. 6 in einer Ansicht von 
oben; 



40 Fig. 21 eine aus acht Wurfbechern und zwei Be- 
chertragerblocken bestehende Einheit von vorne 
gesehen; 

Fig. 22 die Einheit nach Fig. 21 in perspektivischer 
45 Darstellung. 

[0013] In den Fig. 1 bis 5 isL eine Wurfanlage darge- 
stellt, die einen Wurfbecher 2.1 an sich bekannter Bau- 
art aufweist, der in einen Bechertragerblock 1 .1 derart 

50 eingesetzt ist. daft seine Wirkachse 5 unter einem vor- 
gegebenen spitzen Wtnkel zur Bodenflache des Be- 
chcrtragerblocks 1 .1 vcrlauft. DicscrWinkol ist tost vor- 
gegeben und bestimmt den Elevationswinkel des Wurf- 
bechers. Bechertragerblock 1.1 und Wurfbecher 2.1 

55 sind gemeinsamfest in einem Rahmenteil 3.1 befestigt. 
Das Rahmenteil 3.1 umfa3t den Bechertragerblock 1.1 
an der Bodenflache, den Seitenflachen und oberhalb 
der Oberseite, so daB der Wurfbecher 2.1 mit umfaBt 
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ist. An der Unterseita un&der Oberseite des Rahmen- 
teils sind jeweils eine Hohlwelle 3.11 bzw. 3.12 ange- 
ordnet, deren zueinander fluchtende Achsen plie weiter 
unten richer beschriebene Drehachse 4 des Rahmen- 
teils 3.1 bestimmen. Am freien Ende der unteren Hohl- 
welle 3.11 ist ein, welter unten n&her erlautertes, Zahn- 
segment 6.1 befestigt. 

[0014] Der Wurfbecher 2.1 und das Rahmenteil 3.1 
sind so zueinander angeordnet, da(3 slch die Wirkachse 
5 und die Drehachse 4 schneiden und der Massen- 
schwerpunkt von Bechertragerblock 1.1* und Wurfbe- 
cher 2.1 auf der Drehachse 4 des Rahmenteils 3.1 liegt. 
[0015] Die anhand der Rg. 1 bis 5 beschriebene aus 
Bechertragerblock 1.1, Wurfbecher 2.1 und Rahmenteil 
3.1 bestehende Einheit kann nun in unterschiedlicher 
Weise zu einer, mehrere derartige Einheiten umfassen- 
den Wurfanlage zusammengesetzt werden. 
[001 6] Eine erste derartige Mogllchkeit wlrd Im folgen- 
den anhand der Fig. 7 bis 11 beschrieben. 
[0017] Die Wurfanlage nach den Rg. 7 bis 11 besteht 
aus vier Einheiten gemaB Fig. 1 bis 5, die nebeneinan- 
der angeordnet sind und jeweils einen Bechertrager- 
block 1 .1 bis 1 .4, einen Wurfbecher 2.1 bis 2.4, ein Rah- 
montoH 3.1 bis 3.4 mlt Hohlwollen 3.11 bis 3.41 sowie 
3.12 bis 3.42 aufweisen. An den unteren Hohlwellen 
sind Jeweils Zahnsegmente 6.1 bis 6.4 befestigt. Diese 
Einheiten sind in einer Halterung 7 drehbar gelagert. Die 
Halterung 7 besitzt eineim wesentlichen U-formige Ge- 
stalt derart, daB die Einheiten jeweils mit den unteren 
Hohlwellen 3.11 bis 3.41 und den oberen Hohlwellen 
3.12 bis 3.42 derart drehbar in der Halterung 7 gelagert 
sind, daB die Drehachsen 4 parallel zueinander verlau- 
fen und jede Einheit in der Halterung an zwei Punkten 
der Drehachse jeweils unterhalb des Bechertrager- 
blocks und oberhalb des Wurfbechers gelagert ist. Die 
an den unteren Hohlwellen befestigten Zahnsegmente 
6.1 bis 6.4 befinden sich unterhalb der Unterselte der 
Halterung 7 und greifen in eine an der Unterseite ent- 
langgefuhrte Zahnstange 8 ein, die dort in nicht eigens 
dargestellter Weise gegeniiber der Halterung 7 ver- 
schiebbar gelagert ist. In die Zahnstange 8 greift auBer- 
dem das Abtriebsritzel 9.1 eines test angeordneten Ge- 
triebemotors 9 ein. Wie aus den Figuren abzulesen, wird 
beim Betrieb des Getriebemotors 9 die Zahnstange 8 in 
ihrer L&ngsrichtung verschoben und dadurch werden 
uber die Zahnsegmente 6.1 bis 6.4 die Rahmenteile3.1 
bis 3.4 urn ihre jeweilige Drehachse 4 (Fig. 1) verdreht. 
Wie den Fig. 7 bis 1 1 auBerdem zu entnehmen, sind die 
Rahmenteiie 3.1 bis 3.4 derart in der Halterung 7 ange- 
ordnet, daB die Wirkachsen 5 (Fig. 1) der Wurfbecher 
2.1 bis 2.4 jeweils einen konstanten Winkel in Azimut 
mitcinandor cinschlioBon. Dicsor Winkoi kann bci- 
spielsweise 12° betragen. Der Winkel, den jeder Wurf- 
becher 2.1 bis 2.4, ausgehend von seiner Nulllage 
durchlaufen kann, betragt beispielsweise 220° Azimut. 
Die Fig. 9 und 11 zeigen die beiden Endlagen der Wurf- 
becher 2.1 bis 2.4. 

[0018] Die Halterung 7 mit den die Wurfbecher2.1 bis 



2.4 enthaltenden Einheiten, wird in der Weise an einem 
Kampffahrzeug angeordnet, daB der Boden der Halte- 
rung 7 horizontal am Fahrzeug liegt. Beispiele hlerfur 
zeigen die Fig. 17 und 18. 

5 [0019] Fig. 17 zeigt in schematischer Darstellung ei- 
nen Kampfpanzer KP1 mit einem drehbaren Turm T, an 
dessen Seitenwanden zu beiden Seiten der Langsmit- 
telachse L Jewells eine Wurfanlage WA1.1 und WA1.2 
angeordnet ist. Mit diesen Wurfanlagen kdnnen zu bei- 

10 den Seiten des Fahrzeugs Wurfkorper in einen Facher- 
winkel von insgesamt 21 0 6 abgeschossen werden. Eine 
andere Ausfuhrungsform der Anordnung zeigt Fig. 18. 
Hier ist an einem leichten Kampfpanzer KP2 eine Wurf- 
anlage WA2 am Heck des Fahrzeugs angeordnet, mit 

15 der in Fahrtrichtung gesehen ein FScherwinkel von 200° 
erreichbar ist. 

[0020] Eine weltere M6gJ!chkeit der Anordnung der in 
den Fig. 1 bis 5 dargestellten Einheiten In einer gemeln- 
samen Wurfanlage zeigen die Fig. 12 bis 16. 

20 [0021] Bei dieser Wurfanlage sind vier, jeweils aus 
Wurfbechern 12.1 bis 12.4, Bechertragerblocken 11.1 
bis 11.4 und Rahmenteilen 13.1 bis 13.4 bestehende 
Einheiten ubereinander in einer in nicht dargestellter 
Woiso vortikal an oincm Fahrzoug befestigten Halto- 

25 rung 17 derart gelagert, daB die Drehachsen (Bezugs- 
ziffer 4 in Fig. 1) der Rahmenteiie 13.1 bis 13.4 zuein- 
ander fluchten. Die Halterung 17 besitzt ubereinander 
angeordnete Halterungslaschen 17.1 bis 17.5, zwi- 
schen denen die einzelnen Einheiten angeordnet und 

30 an denen die Hohlwellen 13.12 (Fig. 12) bis 13.41 (Fig. 
14) gelagert sind. Hierbei ist jeweils die obere Hohlwelle 
eines Rahmenteils mit der unteren Hohlwelle des 
nachst hoheren Rahmenteils gekoppelt. Die unterste 
Hohlwelle 1 3.41 tragt ein Zahnsegment 1 6.4, in welches 

35 das Abtriebsritzel 19.1 eines Getriebemotors 19 ein- 
greift. Wie den Fig. 13 bis 16 zu entnehmen, sind die 
Einheiten in der Halterung 17 derart angeordnet, daB 
die Wurfbecher 12.1 bis 12.4 In Azimut jeweils einen fe- 
sten Winkel von 1 2° miteinandereinschlieBen. Bei einer 

40 Betatigung des Getriebemotors 19 werden uber das 
Zahnsegment 16.4 die Rahmenteiie 13.1 bis 13.4 und 
mit ihnen die Wurfbecher 12.1 bis 12.4 synchron urn je- 
weils den gleichen Winkel in Azimut verdreht. 
[0022] Die vom Fahrzeug zu den Zundvorrichtungen 

45 der Wurfbecher 12.1 bis 12.4 laufenden elektrischen 
Kabel sind jeweils durch die Hohlwellen hindurchge- 
fuhrt, wobei jeweils die zu den anderen Wurfbechern 
fuhrenden Kabel innerhalb der Rahmenteiie 13.1 bis 
13.4 zwischen den Bechertragerblocken 11.1 bis 11.4 

so und den Innenseiten der Rahmenteiie 13.1 bis 13.4 in 
nicht dargestellter Weise hindurchgefuhrt sind. 
[0023] In nicht eigens dargestellter Wcisc konncn die 
Antriebsvcrrichtungen bei den beiden dargestellten 
Ausfuhrungsformen so dimensioniert und angeordnet 

55 sein, daB jedes Rahmenteil 3.1 bis 3.4 bzw. 13.1 bis 
13.4 aus der Nulllage des die Azimutstellungen umfas- 
senden Winkeibereichs in eine Transportstellung 
schwenkbar ist, in der die Wurfbecher 2.1 bis 2.4 bzw. 
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12.1 bis 12.4 innerhalb einer vorgegebenen Fahrzeug- 
kontur liegen. 

[0024] Die Fig. 1 9 bis 22 zeigen Wurfanlagen in etwas 
anderen Ausfuhrungsformen, bei denen nicht aus Be- 
chertragerblock, Wurfbecher und Rahmenteil beste- 5 
hende Einheiten zusammengesetzt werden, sondern 
jeweils mehrere Wurfbecher ubereinander in einem 
saulenartigen Bechertragerblock angeordnet sind, wo- 
bei die Bechertragerblocke ais Ganzes in der test am 
Fahrzeug angeordneten Halterung drehbar gelagert 10 
sind und jeder dieser Bechertragerblocke von der An- 
triebsvorrichtung angetrieben wird. 
[0025] Die Fig. 19 und 20 zeigen eine erste Ausfuh- 
rungsform, bei welcher in der am Fahrzeug angeordne- 
ten Halterung 27.1 und 27.2 drei Bechertragerblocke *s 

21.1 bis 21 .3 drehbar gelagert sind. Der Bechertrager- 
block 21.1 tragt die ubereinander angeordneten Wurf- 
becher 22.1 und 22.2, der Bechertragerblock 21 .2 tr3gt 
die ubereinander angeordneten Wurfbecher 22.3 und 
22.4, wahrend der Bechertragerblock 21 .3 die uberein- so 
ander angeordneten Wurfbecher 22.5 und 22.6 tragt. 
Unterhalb der Unterseite der Halterung 27.2 tragen die 
Bechertragerblokke 21 .1 bis 21 .3 jeweils Zahnsegmen- 

to 26.1 bis 26.3. Die Drehachson dor Bechertragerblok- 
ke 21 .1 bis 21 .3 verlaufen vertikal und parallel zueinan- 25 
der. Jeder Bechertragerblock 21.1 bis 21.3 ist an zwei 
Punkten der Drehachse oberhalb und unterhalb der 
Wurfbecher gelagert. Die Zahnsegmente 26.1 bis 26.3 
greifen in eine an der Unterseite entlanggefuhrte Zahn- 
stange 28 ein, die dort gegenuber der unteren Halterung 30 

27.2 verschiebbar gelagert ist. In die Zahnstange 28 
greift auBerdem das Abtriebsritzel eines test angeord- 
neten Gebriebemotors 29 ein. Bei Betrieb des Getrie- 
bemotors 29 wird die Zahnstange 28 verschoben und 
dadurch werden Zahnsegmente 26.1 bis 26.3 verdreht, 35 
was zur Drehung der Bechertragerblocke 21.1 bis 21 .3 
fiihrt. 

[0026] Bei der in den Fig. 21 und 22 dargestellten 
Ausfuhrungsform sind in der aus den Teilen 37.1 und 
37.2 bestehenden Halterung am Fahrzeug zwei Be- 40 
chertragerblocke 31 .1 und 31 .2 drehbar gelagert. Jeder 
der Bechertragerblocke 31.1 bzw. 31 .2 tragt jeweils vier 
Wurfbecher 32.1 bis 32.4 bzw. 32.5 bis 32.8. Wie aus 
den Zeichnungen abzulesen, sind in jedem der Becher- 
tragerblficke 31.1 und 31.2 die Wurfbecher urn einen 45 
vorgegebenen festen Winkelbetrag In Azlmut gegeneln- 
ander verselzl angeordnet. Die Bechertragerblocke 
31.1 und 31.2 sind mit unterhalb des unteren Halte- 
rungsteils 27.2 angeordneten Zahnsegmenten 36.1 
bzw. 365 verbunden, die in eine verschiebbare Zahn- 5 ° 
stange 38 eingreifen, welche uber ein Abtriebsritzel vom 
Gctricbcmotor 39 aus angctricbon wird. Auch hier cr- 
folgt beim Betrieb des Getriebemotors 39 eine synch ro- 
ne Verdrehung der beiden Bechertragerblocke 31 .1 und 
31.2. 55 
[0027] Die in den Fig. 19 bis 22 beschriebenen Wurf- 
anlagen konnen in analoger Wiese, wie anhand der Fig. 
17 und 18 beschrieben, an einem Kampfpanzer ange- 



ordnet sein. 



Patentansprtiche 

1 . An einem Kampffahrzeug angeordnete Wurfanlage 
fur Nebelkerzen, Sprengkorper und dergleichen mit 
mindestens einem an der AuBenseite des Fahr- 
zeugs mittels einer Halterung angeordneten Be- 
chertragerblock, in den unter einem vorgegebenen, 
die Elevation der Wurfanlage bestimmenden spit- 
zen Winkel zur Bodenflache des Bechertrager- 
blocks mindestens ein Wurfbecher eingesetzt ist, 
aus dem Wurf korper mittels einer Treibladung ab- 
schieBbar sind, dadurch geken nzelchnet, daB je- 
der Bechertragerblock (1.1 bis 1.4, 11.1 bis 11.4, 
21.1 bis 21.3, 31.1, 31.2) In der test am Fahrzeug 
angeordneten Halterung (7, 17, 27.1-27.2, 
37.1-37.2) urn eine senkrechl zur Bodenflache des 
Bechertragerblocks stehende Drehachse (4) dreh- 
bar gelagert ist und mindestens eine Antriebsvor- 
richtung (9, 19, 29, 39) vorgesehen ist, mittels der 
der Bechertragerblock in einem vorgegebenen 
Winkclbcreich um die Drehachse verdreht werden 
kann. 

2. Wurfanlage nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB jeder Bechertragerblock (1 .1 bis 1 .4, 
11.1 bis 11 .4) fest in einem den Bechertragerblock 
an der Bodenflache, den Seitenflachen und ober- 
halb der Oberseite umfassenden Rahmenteil (3.1 
bis 3.4, 13.1 bis 13.4) angeordnet ist und jedes Rah- 
menteil in der fest am Fahrzeug angeordneten Hal- 
terung (7, 17) um eine senkrecht zur Bodenflache 
des Bechertragerblocks stehende Drehachse (4) 
drehbar gelagert ist und mittels der Antriebsvorrich- 
tung (9, 19) in einem vorgegebenen Winkelbereich 
um die Drehachse verdreht werden kann. 

3. Wurfanlage nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Bechertragerblock (1.1, 
21.1, 31.1) mit dem Wurfbecher (2.1, 22.1, 32.1) 
derartin der Halterung (27.1-27.2, 37.1-37.2) oder 
im Rahmenteil (3.1) angeordnet ist, daB die Wirk- 
achse (5) des Wurfbechers die Drehachse (4) des 
Bechertragerblocks bzw. des Rahmenteils schnei- 
del. 

4. Wurfanlage nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeiehnet, daB jeder Bechertragerblock (21 .1 
bis 21 .3, 31 .1 , 31 .2) oder jedes Rahmenteil (3.1 bis 
3.4, 13.1 bis 13.4) in dor Halterung (27.1-27.2, 
37.1-37.2, 7, 17) an zwei Punkten der Drehachse 
jeweils unterhalb und oberhalb des Wurfbechers 
bzw. der Wurfbecher gelagert 1st. 

5. Wurfanlage nach einem der Anspruche 1 bis 4, da- 
durch geken nzeich net, daB der Massenschwer- 
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punkt des Bechertragerblocks und des Wurfbe- 
chersbzw. der Wurfbecherauf Oder in unmittelbarer 
Nahe der Drehachse (4) des Bechertragerblocks 
bzw. des Rahmenteils (3.1 bis 3.4, 13.1 bis 13.4) 
liegt. 

6. Wurfaniage nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zelchnet, daB der Antrieb jedes Rahmenteils (3.1 
bis 3.4, 13.1 bis 13.4) uber eine Hohlwelle erfolgt, 
durch welche die aus dem Fahrzeug zur Zundvor- 
richtung des Wurfbechers (2.1 bis 2.4, 12.1 bis 
12.4) laufenden elektrischen Kabel gefuhrt sind. 

7. Wurfaniage nach Anspruch 2 und gegebenenfalls 
einem der Anspruche 3 bis 6, dadurch gekenn- 
zelchnet, daB mehrere jeweils aus Wurfbecher (2.1 
bis 2.4), Bechertragerblock (1.1 bis 1.4) und Rah- 
menteil (3.1 bis 3.4) bestehende Elnhelten neben- 
einander in einer im wesenllichen horizontal am 
Fahrzeug befestigten Halterung (7) mit vorgegebe- 
nen horizontalen Abstanden der Drehachsen der 
Rahmenteile (3.1 bis 3.4) angeordnet sind und von 
einer gemeinsamen Antriebsvorrlchtung (9) aus 
synchron antreibbar sind. 

8. Wurfaniage nach Anspruch 1 oder 7, dadurch ge- 
kennzelchnet, daB jeder Bechertragerblock (21 .1 
bis 21 .3, 31 .1 , 31 .2) oder jedes Rahmenteil (3.1 bis 
3.4) an seiner Unterseite oder Oberseite ein Zahn- 
segment (26.1 bis 26.3, 36.1 , 36.2 bzw. 6.1 bis 6.4) 
tragt, welches in eine gemeinsame horizontal unter 
oder uber der Halterung (27.2, 37.2, 7) verschieb- 
bar gelagerte Zahnstange (28, 38, 8) eingreift, die 
mit der Antriebsvorrichtung (29, 39, 9) gekoppelt ist. 

9. Wurfaniage nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB jedes Rahmenteil an seiner Unter- 
seite oder Oberseite ein Antriebsritzel tragt, wel- 
ches in ein an einer horizontal unter oder uber der 
Halterung angeordneten gemeinsamen Antriebs- 
welle angeordnetes Abtriebsritzel eingreift und die 
gemeinsame Antriebswelle mit der Antriebsvorrich- 
tung gekoppelt ist. 

10. Wurfaniage nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge- 
kennzelchnet, daB die Antriebsvorrichtung elnen 
Eleklromotor (9, 29, 39) aufweisl, der die Zahnstan- 
ge (8, 28, 38) oder die gemeinsame Antriebswelle 
uber ein zwischengeschaltetes Untersetzungsge- 
triebe antreibt. 

11. Wurfaniage nach Anspruch 2 und gegebenenfalls 
einem der Anspruche 3 bis 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB mehrere jeweils aus Wurfbecher 
(12.1 bis 12.4), Bechertragerblock (11.1 bis 11.4) 
und Rahmenteil (13.1 bis 13.4) bestehende Einhei- 
ten ubereinander in einer im wesentlichen vertikal 
am Fahrzeug befestigten Halterung (17) mit zuein- 



ander fluchtenden Drehachsen der Rahmenteile 
(13.1 bis 13.4) angeordnet sind und von einer ge- 
meinsamen Antriebsvorrichtung (19) aus synchron 
antreibbar sind. 

5 

12. Wurfaniage nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB jedes Rahmenteil (13.1 bis 13.4) an 
seiner Unterseite und seiner Oberseite mit einer 
Hohlwelle (13.41 ,13.12) versehen ist und die Hohl- 

10 wellen der einander benachbarten Rahmenteile 
(13.1 bis 13.4) miteinander gekoppelt sind und die 
vom Fahrzeug zu den Zundvorrichtungen der Wurf- 
becher (12.1 bis 12.4) laufenden elektrischen Kabel 
durch die Hohlwellen und innerhalb der Rahmentei- 
ls ie (13.1 bis 13.4) zwlschen dem Bechertragerblock 
und dem Rahmenteil hindurchgefuhrt sind. 

13. Wurfaniage nach Anspruch 11 oder 12, dadurch 
gekennzelchnet, daB die gemeinsame Anlriebs- 

20 vorrichtung einen Elektromotor (19) aufweist, der 
die unterste oder oberste Hohlwelle der Anlage 
uber ein zwischengeschaltetes Untersetzungsge- 
triebe antreibt. 

25 14. Wurfaniage nach einem der Anspruche 7 bis 13, da- 
durch gekennzelchnet, daB die Rahmenteile (3.1 
bis 3.4, 1 3.1 bis 1 3.4) derart in der Halterung (7, 1 7) 
angeordnet sind, daB die Wurfbecher (2.1 bis 2.4, 
1 2.1 bis 1 2.4) in jeder Stellung der synchronen Ver- 

30 drehung in Azimut einen vorgegebenen konstanten 
Winkelabstand aufweisen. 

15. Wurfaniage nach einem der Anspruche 1 bis 14, da- 
durch gekennzeichnet ; daB jeder Bechertrager- 

35 block (21.1 bis 21.3, 31.1, 31.2) oder jedes Rah- 
menteil (3.1 bis 3.4, 13.1 bis 13.4) aus der Nulllage 
des die Azimutstellungen umfassenden Winkelbe- 
reichs in eine Transportstellung schwenkbar ist, in 
der der Wurfbecher (22.1 bis 22.6, 32.1 bis 32.8, 

to 2.1 bis 2.4, 12.1 bis 12.4) innerhalb einer vorgege- 
benen Fahrzeugkontur liegt. 
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(57) Eine an einem Kampffahrzeug angeordnete 
Wurfanlage fur Nebelkerzen, Sprengkorper und derglei- 
chen. In einer an der AuBenseite des Fahrzeugs test 
angeordneten Halterung (17) sind in Azimut verdrehbar 
mehrere Einheiten angeordnet, die jeweils einen in ei- 
nen Bechertragerblock (11.1) eingesetzten Wurfbecher 
(12.1) aufweisen, der unter einem vorgegebenen, die 
Elevation der Wurfanlage bestimmenden spitzen Win- 
kel zur Bodenflache des Bechertragerblocks (11.1) 
steht. Jeder Bechertragerblock (11.1) ist fest in einem 
Rahmenteil (13.1) angeordnet, das um eine senkrecht 
zur Bodenflache des Bechertragerblocks (11 .1) stehen- 
de Drehachse drehbar in der Halterung (1 7) gelagert 1st. 
Es ist eine Antriebsvorrichtung (19) vorgesehen, mlttels 
der die RahmenLeile (13.1) synchron innerhalb eines 
vorgegebenen Winkelbereichs um die Drehachsen ver- 
dreht werden konnen. 
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